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PrGfungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
© Chirurgisches Instrument 

© Um bei einem chirurgischen Instrument mit einem Schaft, 
an dassen freiem Ende rwei verschwenkbare, ein zangen- 
oder pinzettenformiges Werkzeug bildende Branchen gela- 
gert sind, die mittels eines durch den Schaft reichenden 
Antriebs zwischen einer SchlieGstellung und zwischen einer 
Offenstellung verschwenkbar sind, einen vollstandlgen Zu- 
gang zum gasamten Umgebungsbereich der Spitze des 
Instruments zu erreichen, wird vorgeschlagen, daft die 
beiden Branchen am Schaft zusatzlich um ihre Lagerachse 
gemeinsam verschwenkbar sind, so daB sie ausgehend von 
unterschiedlichen Winkeilagen relativ zur Schaftlangsrich- 
tung zwischen der SchlieBstellung und der Offenstellung 
verschwenkbar sind. 
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1 2 
Beschreibung scMeberkOitungen der Schub- und Zugstangen. 

Besonders gflnstig ist es, wenn die Schub- und Zug- 

Die Erfindung betrifft ein chirurgisches Instrument stangen mit ihren den Branchen abgewandten Enden 
tnit einem Schaft, an dessen freiem Ende zwei ver- gelenkig an im Schaft parallel zu dessen Ltogsnchtung 
schwenkbare, ein zangen- oder pinzettenformiges 5 verscmebbarenMitnehmeragelagertsmd.Vorzugswei- 
wSS bUdende BraSchen gelagert sind, die mittels se erfolgt diese Lagerung so, daB (he Schub. und Zug- 
eines durch den Schaft reichenden Antriebs zwischen stangen erne ParaUelogrammlenkeranordnung ausbil- 

einer SchlieBstellung und zwischen einer Offenstellung dea .„..»,. . «i 

verschwenkbar sind Dabei ist vorgesehen, daB die Mitnehmer fiber erne 

DWigechi™^^ Schaft gelagerte Betatigungsstange waMweise 

umin^r^rhohlrlumenarbeitenzukOnnen.inwelche gleichsinnig oder gegenanrng ;m Schaft verschiebbar 
daschimgischelnstrumentdurchengeZugangeeinge- smd. Die gesamte ^ bsube ^"S *° g 
schoben wird. Normalerweise ist der Durchmesser der fiber one einage Betadgung^tange un toneren f des 
Zugtngesoldein,daBauchcUelmtrumentesehrgeringe Schaftes, so daB ein gennger Platzbedarf im Schaftbe- 
AuBendurchmesser haben mfissen, beispielsweise k6n- is reichbesteht 

nen dSeim Bereich zwischen 3 mm und 8 mm liegen. Die Betatigungsstange kann im Set ' Uggrwr- 
Es ist dann notwendig, in dem gegebenenfalls relativ scmeblich gelagert sem und verschiebt dann die Mrtneh- 
langen Schaft komplizierte mechanische Antriebe un- mer bei emer Langsverschiebung der Betfitigungsstan- 
terzubringen, urn die Werkzeugbranchen am vorderen ge gleichsinnig. cut..-. 
Ende des Schaftes in der gewfinkten Weise Sffnen und 20 Zusatzlich kann die Betatigungsstange im Schaft urn 
SchlieBen zu konnen und urn gegebenenfalls zu errei- ihre Langsachse drehbar gelagert sem und verschiebt 
chen, daB diese Werkzeuge abwinkelbar sind. dann die Mitnehmer bei emer Drehung der Betatigungs- 

Es ist Aufgabe der Erfindung, ein solches chirurgi- stange fiber ein Getnebe in entgegengwetzten Richtun- 
sches Instrument so auszubilden, daB mit einfachsten gen. Eine solche Ausgestaltung ermoghcht es, fiber die- 
mechanischen Mitteln sowohl ein gezieltes Offnen und 25 selbe Betatigmigsstange ^durch Verscmebunj [ ^n An- 
SchlieBen des Werkzeuges mogUch ist als auch eine An- tneb zum C«nen und SchbeBen des .Werteeuges ; za 
passung der Ausrichtung des Werkzeuges an die ge- flbertragen, durch erne Verdrehung der Betfitogungs- 
wOnschte Winkellage, wobei auBerdem das Offnen und stange dagegen die Winkellagezu versteUen. 
SchUeBen unabhangig von der jeweiligen Winkellage in Bei emer bevorzugten Ausftthrungsform 1st dabei 
SherWriseerfolgensolL so vorgesehen, daB die Betatigungsstange erne Gewrnde- 

Diese Aufgabe wird bei einem chirurgischen Instru- hfilse mit einem Innengewinde und emem gegensinmg 
ment der eingangs beschriebenen Art erfindungsgemaB ausgebUdeten AuBengewmde tragt und daB emer der 
dadurch gelfist. d^B die beiden Branchen am Schaft zu- Mitnehmer auf das AuBengewmde aufgeschraubt und 
satzlichum ihre Lagerachse gemeinsam verschwenkbar der andere Mimehmer in das Innengewinde emge- 
sintLsodaBsieausgehendvonunterschiedlichenWinkel 35 schraubt ist, wobei beide Mitnehmer gegen eine Dre- 
lagen relativ zur Schaftlangsrichtung zwischen der hung urn die Hfilsenlangsachse gesichert smd. Diese 
SchlieBstellung und der Offenstellung verschwenkbar Ausgestaltung erm6glicht es, bei emer Langsverscnie- 
sind. Es wird also die Lagerachse, urn die die beiden bung der Betatigungsstange beide Mitnehmer gleichsin- 
Branchen zum Offnen und SchlieBen verschwenkbar nig mitzunehmen, wfihrend bei einer Verdrehung der 
sind, gleichzeitig als Schwenkachse fur das gesamte 40 Betatigungsstange die Mimehmer m entgegengesetzten 
Werkzeug verwendet Dies ergibt einen besonders Richtungen verschoben werden, da die entsprechenden 
platzsparenden und einfachen Aufbau. Gewinde gegensinnig ausgebildet smd. Der Benuteer 

Bei einer bevorzugten Ausffihrungsform ist vorgese- hat also die Mdglichkeit, durch Wahl der Bewegung der 
hen, daB der Antrieb zwei getrennte Antriebselemente Betatigungsstange gezielt entweder die Branchen des 
umfaBt, daB jedes Antriebselement bei seiner Bettti- 45 Werkzeuges zu Sffnen und zu schheBen oder die Win- 
gung eine der beiden Branchen um ihre Schwenkachse keUage des Werkzeuges zu verandern. 
verschwenkt und daB die Antriebselemente die beiden Gflnstig ist es, wenn die Betatigungsstange ein Zahn- 
Branchen entweder zum Offnen und SchlieBen gegen- rad mit parallel zu ihrer Langsrichtung yerlaufenden 
sinnig oder zum Verandern der Winkellage des Werk- Zahnen tr8gt, welches mit einem am Schaft gejagerten 
zeuges gleichsinnig verschwenken. Diese Auftrennung 50 und von auBen verdrehbaren Zahnrad kammt. Dadurch 
des Antriebes der beiden Branchen ermOglicht es somit, ist eine Drehfibertragung auf die Betatigungsstange von 
mit denselben Antriebselementen sowohl die Offnungs- auBen her m8glich, auch wenn die Betatigungsstange m 
und SchlieBbewegung der Branchen zu steuern als auch Langsrichtung verschiebbar ausgebildet 1st 
die Verschwenkung beider Branchen, um eine andere Gflnstig ist es, wenn auf dem Schaft erne Hfllse ver- 
Winkellage des Werkzeuges zuerreichen. 55 drehbar gelagert ist, die fiber einen innenhegenden 

Bei der bevorzugten Ausffihrungsform ist vorgese- Zahnkranz unmittelbar oder fiber ein Zwischenzahnrad 
hen, daB die beiden Antriebselemente exzentrisch zur das Zahnrad auf der Betatigungsstange antreibt 
Schwenkachse an den Branchen gelenkig angreifende Dabei ist vorzugsweise vorgesehen, daB sich die 
Schub- und Zugstangen sind, die im Schaft parallel zu Oberdeckung des Zahnrades auf der Betatigungsstange 
diesem verschiebbar sind. Allein durch die Verschie- 60 und des mit ihm kammenden, am Schaft gelagerten 
bung dieser beiden Schub- und Zugstangen lassen sich Zahnrades fiber einen Bereich erstreckt, der grOBer ist 
somit entweder die Offnungs- und die SchlieBbewegun- als der Verschiebeweg der Betatigungsstange langs des 
gen der Branchen erzeugen oder die Ver8nderung der Schaftes. Unabhangig von der jeweiligen Lage der Bet8- 
Wlnkellage des Werk2euges, je nachdem, ob die Schub- tigungsstange langs des Schaftes bleibt damit die Dreh- 
und Zugstangen gleichsinnig oder gegensinnig verscho- 65 verbindung immer erhatten. 

ben werden. Man erhalt auf diese Weise eine Entkopp- Die Betatigungsstange kann bei einem bevorzugten 
lung der Offnungs- und SchlieBbewegung von der Win- Ausffihrungsbeispiel um ihre Langsachse drehbar aber 
kellagenanderung allein durch unterschiedliche Ver- axial unverschieblich mit einem Verbindungsstab ver- 
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bunden sein, der a us dem Schaft hervorsteht und zur 
Langsverschiebung der Betatigungsstange verschiebbar 
ist Dieser Verbindungsstab kann gegen Drehung gesi- 
chert sein, so daB sein AnschluB an weitere Betatigungs- 
glieder erleichtert ist 

Dabei ist es gttnstig, wenn der Schaft an einer Griff- 
branche gehalten ist, die schwenkbar mit einer zweiten, 
gelenkig an der Verbindungsstange angreifenden Griff- 
branche verbunden ist Durch dffnen und SchlieBen die- 
ser Griffbranchen lafit sich die Betatigungsstange ira 
Schaft langsverschieblich bewegen, wahrend dann eine 
Drehbewegung der Betatigungsstange durch eine den 
Schaft umgebende Grif fhulse erf olgt 

GQnstig ist es auch, wenn die Lange des Verbindungs- 
stabes einstellbar ist, so daB dadurch beispieisweise die 
genaue Lage der Branchen in SchlieBstellung definiert 
ausgewahlt werden kann. 

Die nachfolgende Beschreibung bevorzugter Ausffih- 
rungsformen der Erfindung dient ira Zusammenhang 
mit der Zeichnung der naheren Erlauterung. Es zeigen: 

Fig. 1 eine Seitenansicht eines chirurgischen Instru- 
mentes mit einem zangenartigen Werkzeug, das in un- 
terschiedlichen Winkelstellungen angeordnet und ge6ff- 
net und geschlossen werden kann; 

Fig. 2 eine vergrdBerte Langsschnittansicht des dem 
Werkzeug abgewandten Teils des Schaftes des in Fig. 1 
dargestellten Instruments; 

Fig. 3 eine Langsschnittansicht des werkzeugnahen 
Teils des Schaftes des in Fig. 1 dargestellten Instrumen- 
tes mit gestreckter Lage des Werkzeuges und in 
SchlieBstellung; 

Fig. 4 eine Ansicht ahnlich Fig. 3 mit dem Werkzeug 
in Offnungsstellung; 

Fig. 5 eine Ansicht ahnlich Fig. 3 oder Fig. 4 mit ab- 
gewinkeltem Werkzeug und 

Fig. 6 eine perspektivische Ansicht der wesentlichen 
Antriebsteile des zangenfdrmigen Werkzeuges im 
werkzeugnahen Bereich des Schaftes. 

Das in der Zeichnung dargestellte chirurgische In- 
strument umfaBt zwei um eine Schwenkachse 1 
schwenkbar miteinander verbundene Griffbranchen 2, 
3, von denen eine einen rohrfdrmigen Schaft 4 tragt, 
wahrend an der anderen eine im Schaft 4 langsver- 
schieblich gefQhrte Betatigungsstange 5 mittels eines 
Kugelkopf es 6 gelenkig gelagert ist 

Der Schaft 4 endet im Bereich der Griffbranche 2 in 
einem zylindrischen Gehause 7, welches ads zwei Half- 
ten 8, 9 besteht, die koaxial zur Schaftlangsrichtung in- 
einandergeschraubt sind. Im Innern der den Griffbran- 
chen 2, 3 benachbarten Halfte 9 ist eine einen Teil der 
Betatigungsstange 5 bildende Verbindungsstange 10 
langsverschieblich gelagert, die durch einen in der Half- 
te 9 gehaltenen und in eine Langsnut 11 der Verbin- 
dungsstange 10 eingreifenden Stift 12 gegen Drehung 
gesichert ist (Fig. 2\ Die Verbindungsstange 10 ist zwei- 
teilig ausgebildet und weist eine Gewindespindel 13 und 
einen darauf aufgeschraubten Teil 14 auf, so daB die 
effektive Lange der Verbindungsstange 10 durch ver- 
schieden tiefes Aufschrauben des Teils 14 auf die Ge- 
windespindel 13 verandert werden kann. Die Verbin- 
dungsstange 10 tragt an ihrem aus der Griffbranche 2 
hervorstehenden Ende den Kugelkopf 6. 

Mit der Verbindungsstange 10 ist eine ebenfalis Teil 
der Betatigungsstange 5 bildende Hohlwelle 15 frei 
drehbar aber axial unverschieblich verbunden; dazu 
taucht die Hohlwelle 15 in eine zentrale Ausnehmung 16 
der Verbindungsstange 10 ein und ist dort durch einen in 
eine Umfangsnut 17 eingelegten Sprengring 18, der 



gleichzeitig in eine Umfangsnut 19 in der Innenwand der 
Ausnehmung 16 eingreift, entsprechend Fixiert 

Auf der Hohlwelle 15 ist im Innern der Halfte 8 des 
Gehauses 7 ein sich fiber einen gr&Beren Langenbereich 
5 erstreckendes Ritzel 20 drehf est gehalten, dessen Zah- 
nung parallel zur Langsrichtung der Hohlwelle verlauft 
Dieses Ritzel 20 kammt mit einem weiteren Ritzel 21, 
welches frei drehbar in der Halfte 8 des Gehauses 7 
gelagert ist und seinerseits mit einem Zahnkranz 22 
io kammt, der an der Innenseite einer die Halfte 8 des 
Gehauses 7 umgebenden, auf dieser frei drehbar gela- 
gerten HQlse 23 angeordnet ist Diese HQlse 23 erstreckt 
sich in axialer Richtung fiber den gesamten Verbin- 
dungsbereich zwischen den beiden Haiften 8 und 9, so 
15 daB die HQlse 23 auch teilweise auf der Halfte 9 gelagert 
ist Eine Drehung der HQlse 23 ffihrt fiber das Ritzel 21 
und das Ritzel 20 zu einer Drehung der Hohlwelle 15 um 
ihre Langsachse. Bei einer Langsverschiebung der Beta- 
tigungsstange 5 verschieben sich die Ritzel 20 und 21 
20 axial gegeneinander, ohne daB der Dreheingriff aufge- 
hoben wird. 

Am freien Ende des Schaftes sind um eine quer zur 
Langsrichtung des Schaftes veriaufende Schwenkachse 
24 zwei Branchen 25 und 26 verschwenkbar gelagert, 

25 die gemeinsam ein zangen- oder pinzettenfdrmiges 
Werkzeug 27 bilden. An jeder Branche 25, 26 greift 
exzentrisch zur Schwenkachse 24 eine Schub- und Zug- 
stange 28 bzw. 29 an, die beide gelenkig an den Bran- 
chen 25 und 26 gelagert sind und im wesentlichen paral- 

30 lei zur Schaftlangsachse verlaufend in den Schaft 4 ein- 
tauchen. Mit ihren gegenfiberliegenden Enden sind bei- 
de Schub- und Zugstangen 28 und 29 gelenkig mit Mit- 
nehmern 30, 31 verbunden, die im Schaft inneren langs- 
verschieblich so angeordnet sind, daB die Schub- und 

35 Zugstangen 28 und 29 eine Parallelogrammlenkeran- 
ordnung bilden. 

Der Mitnehmer 30 ist mit einer Innengewindehfllse 32 
fest verbunden, in die eine am freien Ende der Betati- 
gungsstange 5 fest angeordnete Gewindehfilse 33 einge- 

40 schraubt ist Diese Gewindehfilse 33 tragt auf ihrer Au- 
Benseite dazu ein AuBengewinde 34 und zusatzlich ein 
Innengewinde 35 entgegengesetzter Steigung. In dieses 
Innengewinde 35 ist ein mit dem zweiten Mitnehmer 31 
fest verbundener Gewindestif 1 36 eingeschraubt 

45 Die Innengewindehulse 32 ist gegen eine Drehung um 
ihre Langsachse gesichert, und zwar durch einen im 
Schaft 4 gehaltenen Stift 37, der in eine Langsnut 38 an 
der AuBenseite der Innengewindehfilse 32 eintaucht 
(Fig. 3 bis 5). In nicht naher dargestellten Weise ist auch 

50 der Mitnehmer 31 mit seinem Gewindestift 36 gegen 
eine Drehung um die Langsachse gesichert, wahrend 
beide Mitnehmer 30 und 31 in Langsrichtung frei ver- 
schieblich sind. 
Im Betrieb ergibt sich beim Offnen und SchlieBen der 

55 Griffbranchen 2 und 3 eine Langsverschiebung der Be- 
tatigungsstange 5, wodurch die Schub- und Zugstangen 
28 und 29 in gleicher Richtung in Langsrichtung ver- 
schoben werden. Diese gleichsinnige Verschiebung der 
Schub- und Zugstangen 28 und 29 verschwenkt die 

eo Branchen 25 und 26 des Werkzeuges 27 gegensinnig, so 
daB sich damit eine Offnungs- oder SchlieBbewegung 
des Werkzeuges ergibt Durch Einstellung der Lange 
der Verbindungsstange 10 kann die jeweilige SchlieBpo- 
sition der Branchen 25 und 26 mit der jeweiligen 

65 SchlieBposition der Griffbranchen 2 und 3 abgestimmt 
werden. 

Durch Verdrehen der auf dem Gehause verdrehbar 
gelagerten Hfllse 23 laBt sich die Betatigungsstange 5 



DE 43 00 307 Al 



um ihrc Langsachse verdrehen. Dies ffihrt zu einer Ver- 
drehung der GewindehOIse 33, und aufgrund der unter- 
schiedlichen Steigungen der Gewinde an der AuBensei- 
te und an der Innenseitc dicser GewindehQlse 33 ffihrt 
dies zu einer Verschiebung der Mitnehmer 30 und 31 in 5 
entgegengesetzter Richtung. Diese entgegengesetzte 
Verschiebung der Mitnehmer verschwenkt fiber die 
Schub- und Zugstangen 28 und 29 die Branchen 25 und 
26 gleichsinnig, es wird also dadurch die Winkellage des 
Werkzeuges 27 verstellt, wobei der Offnungs- und 10 
SchlieBzustand der Branchen unverftndert bleibt, wenn 
die Steigung der Gewinde an der Gewindehfllse 33 ab- 
gesehen von der Richtung betragsmaBig gleich ist 

Damit hat der Chirurg die M6glichkeit, durch Betati- 
gung der Griffbranchen 2 und 3 die Offnung der Bran- 15 
chen 25 und 26 des Werkzeuges 27 zu steuern, durch 
Verdrehen der Htilse 23 dagegen die Winkellage. Das 
Offnen und Schliefien des Werkzeuges 27 erfolgt dabei 
unabhftngig von der jeweils eingestellten Winkellage, 
diese beiden Bewegungen sind entkoppelt, obwohl der 20 
Antrieb fiber dasselbe Element erfolgt, namlich die Be- 
tatigungsstange 5. 

Der Chirurg hat zusStzlich die Mdglichkeit, die bei- 
den Haiften 8 und 9 des Gehauses 7 gegeneinander zu 
verdrehea Dies ist ohne weiteres mdglich, da auch die 25 
Betatigungsstange 5 in diesem Bereich frei drehbar aus- 
gebildet ist Dadurch lafit sich das Werkzeug 27 auch um 
die Langsachse des Schaftes in eine beliebige Position 
bringen, das heiBt der Chirurg hat die MBgiichkeit, den 
gesamten Umgebungsbereich am Instrumentenende zu 30 
erreichen, wobei das Werkzeug 27 zusatzlich auch die 
gewfinschte Winkellage einnehmen kann. 
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t. Chirurgisches Instrument mit einem Schaft, an 
dessen freiem Ende zwei verschwenkbare, ein zan- 
gen- Oder pinzettenf6rmiges Werkzeug bildende 
Branchen gelagert sind, die mittels eines durch den 
Schaft reichenden Antriebs zwischen einer SchlieB- 40 
stellung und zwischen einer Offenstellung ver- 
schwenkbar sind, dadurch gekennzeichnet, daB 
die beiden Branchen (25, 26) am Schaft (4) zusfitz- 
lich um Ihre Lagerachse (24) gemeinsam ver- 
schwenkbar sind, so daB sie ausgehend von unter- 45 
schiedlichen Winkel lagen relativ zur Schaftlangs- 
richtung zwischen der SchlieBstellung und der Of- 
fenstellung verschwenkbar sind 

2. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 1, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Antrieb zwei ge- 50 
trennte Antriebselemente (28, 29) umfaBt, daB jedes 
Antriebselement (28, 29) bei seiner Betatigung eine 
der beiden Branchen (25, 26) um ihre Schwenkach- 

se (24) verschwenkt und daB die Antriebselemente 

88, 29) die beiden Branchen (25, 26) entweder zum 55 
ffnen und SchlieBen gegensinnig oder zum Ver- 
andern der Winkellage des Werkzeuges (27) gleich- 
sinnig verschwenken. 

3. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 2, da- 
durch gekennzeichnet, daB die beiden Antriebsele- 60 
mente (28, 29) exzentrisch zur Schwenkachse (24) 
an den Branchen (25, 26) gelenkig angreifende 
Schub- und Zugstangen sind, die im Schaft (4) par- 
allel zu diesem verschiebbar sind 

4. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 3, da- 65 
durch gekennzeichnet, daB die Schub- und Zug- 
stangen mit ihren den Branchen (25, 26) abgewand- 
ten Enden gelenkig an im Schaft (4) parallel zu 



dessen L&ngsrichtung verschiebbaren Mitnehmern 
(30, 31) gelagert sind 

5. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 4, da- 
durch gekennzeichnet, daB clie Mitnehmer (30, 31) 
fiber eine im Schaft (4) gelagerte Betatigungsstange 
(5) wahlweise gleichsinnig oder gegensinnig im 
Schaft (4) verschiebbar sind 

6. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 5, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) im Schaft (4) lfingsverschieblich gelagert ist und 
daB die Mitnehmer (30, 31) bei einer Lingsverschie- 
bung der Betatigungsstange (5) gleichsinnig von 
dieser verschoben werden. 

7. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 6, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) im Schaft (4) um ihre Langsachse drehbar gela- 
gert ist und daB die Mitnehmer (30, 31) bei einer 
Drehung der Betatigungsstange (5) fiber ein Ge- 
triebe in entgegengesetzten Richtungen verscho- 
ben werden. 

8. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 7, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) eine Gewindehfilse (33) mit einem lnnengewin- 
de (35) und einem gegensinnig ausgebildeten Au- 
Bengewinde (34) trfcgt und daB einer der Mitneh- 
mer (30) auf das AuBengewinde (34) aufgeschraubt 
und der andere Mitnehmer (31) in das Innengewin- 
de (35) eingeschraubt ist, wobei beide Mitnehmer 
(30,31) gegen eine Drehung um die Schaftiangsach- 
se gesichertsind 

9. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 8, da- 
durch gekennzeichnet, daB die Betatigungsstange 
(5) ein Zahnrad (20) mit parallel zu ihrer Langsrich- 
tung verlauf enden Zahnen tragt, welches mit einem 
am Schaft (4) gelagerten und von auBen verdrehba- 
ren Zahnrad (21, 22) kammt 

10. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 9, da- 
durch gekennzeichnet, daB auf dem Schaft (4) eine 
Hfilse (23) verdrehbar gelagert ist, die fiber einen 
innenliegenden Zahnkranz (22) unmittelbar oder 
fiber ein Zwischenzahnrad (21) das Zahnrad (20) auf 
der Betatigungsstange (5) antreibt 

1 1. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 9 oder 
10, dadurch gekennzeichnet, daB sich die Oberdek- 
kung des Zahnrades (20) auf der Betatigungsstange 
(5) und des mit ihm kammenden, am Schaft (4) gela- 
gerten Zahnrades (21) fiber einen Bereich erstreckt, 
der grdBer ist als der Verschiebeweg der Betati- 
gungsstange (5) langs des Schaftes (4). 

12. Chirurgisches Instrument nach einem der An- 
sprfiche 8 bis 11, dadurch gekennzeichnet, daB die 
Betatigungsstange (5) um ihre Langsachse drehbar 
aber axial unverschieblich mit einer Verbindungs- 
stange (10) verbunden ist, die aus dem Schaft (4) 
hervorsteht und zur Langsverschiebung der Betati- 
gungsstange (5) verschiebbar ist 

13. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 12, da- 
durch gekennzeichnet, daB der Schaft (4) an einer 
Griffbranche (2) gehalten ist, die schwenkbar mit 
einer zweiten, gelenkig an der Verbindungsstange 
(10) angreif enden Griffbranche (3) verbunden ist 

14. Chirurgisches Instrument nach Anspruch 12 
oder 13, dadurch gekennzeichnet, daB die Lange 
der Verbindungsstange (10) einstellbar ist 
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